Методика описания процесса функционирования систем с использованием кусочно-линейных агрегатов


Модель процесса может быть представлена в виде А - формы кусочно-линейного агрегата, где А - форма есть отображение А:С→Р, где С- множество ситуаций, а Р- множество реакций на эти ситуации.


Пусть множество ситуаций С:С - S x O, где S - множество событий S=G·U·K, G - множество внутренних событий, К - множество внешних событий, О - множество обстоятельств, Оi(O является функцией от условий, причем Ui на множестве F, а F множество принципиальных координат состояний (Fi – элемент множества F. Fi ( F ).


Тогда множество реакций Р рассматривается как комбинация элементов  (i(Д, где Д=А(( - множество действий; А - действия описывают скачки агрегата; ( - действия описывают входных сигналов агрегата gi ( Q, где Q- множество выходных сигналов wi( ( .
