Синтез принципиальной схемы цифровой части СУ

Принципиальная схема цифровой части системы управления состоит из следующих узлов, которые реализованы на микросхемах DD1-DD13:

Устройство для учета отработанного перемещения- DD3.1, DD3.2

Счетчик кода скорости- DD11, DD12, DD13

Генератор- DD1.1, DD1.2, DD5.1 

Триггер запуска генератора- DD5.2

Коммутатор чередования фаз- DD9

Распределитель импульсов- DD10, DD3.1 – DD3.3, DD4.1, DD1.3 – DD1.6

Двоичный счетчик с параллельной загрузкой используется для указания кода перемещения шагового двигателя. Датчик положения формирует сигнал обратной связи по перемещению. Импульсы обратной связи поступают на вычитающий вход счетчика. В момент обнуления счетчика формирование частоты трансмиссии, поступающей на распределитель импульсов, блокируется. Привод, обработав заданное перемещение, останавливается.

Распределитель импульсов частоту трансмиссии преобразует в многофазную последовательность выходных импульсов, формирующую управляющие сигналы транзисторным коммутатором обмоток шагового двигателя.

