22. Принцип максимума Понтрягина на языке опорных функций.
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23. Применение необхо​димых условий оптималь​ности(схема и пояснения к ней).

Рассматриваем динамический объект, поведение которого описывается системой (1) 
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24. Достаточное условие оптимальности.

( Вначале написать вопрос «Применение необходимых условий оптимальности(схема и пояснения к ней»)  

Для линейной задачи существует дост. условие. Для этого необходимо выполнение дополнительных условий: усиление условия трансверсальности 4) решение 
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Следствие из теоремы достаточного условия трансверсальности. Используем локальную управляемость: 
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25. Единственность оптима​льного управления для линейной задачи.

( В начале написать вопрос «Применение необходимых условий оптимальности(схема и пояснения к ней)»)  
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