Задание С-7-22

Тема: Определение реакций опор твёрдого тела.

Дано: 
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Определить: все реакции опор конструкции (в нашем случае реакции цилиндрических шарниров А и В и стержня CD)

Решение:
1. Предположим, что реакции подшипников будут направлены следующим образом 
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 реакция стержня 
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 вдоль DC кверху.

2. Спроецируем все силы системы на соответствующие оси координат.
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 где 
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 направление других реакций см. выше.

3. Составим уравнение равновесия сил системы:

а) 
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 или 
[image: image7.wmf]0

60

cos

=

×

+

+

o

C

Bx

Ax

S

R

R


б) 
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 вдоль оси 
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 никаких взаимодействий не происходит

в) 
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4. Т.к. неизвестных пока больше чем уравнений => составим уравнения равновесия моментов сил системы:

г) 
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д) 
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 направление 
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 было выбрано верно.
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5. Зная 
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 найдём 
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 противоположно выбранному.

Зная 
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 противоположно выбранному.

Найдём 
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 выбрано верно.

Зная 
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6. Т.к. 
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Т.к. 
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Проверка:
Для проверки выберем новую систему координат с центром в точке 
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 точка приложения силы G) и осями соноправленными со старыми (см. рисунок)
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=> реакция 
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=> реакция 
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- найдены верно.
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