Введение

Современные системы управления ориентированы на эксплуатацию без регламента в течение длительного времени, поэтому в качестве исполнительных приводов выбирают шаговые двигатели, вентильные машины, двигатели бесконтактные моментные, а также асинхронные привода.

Шаговый двигатель- это электромеханический преобразователь энергии, развивающий синхронизирующий момент или удерживающую силу, в каждом из циклически повторяющихся возможных состояний, число которых больше либо равно двум, при соблюдении условий направленного перехода в очередное устойчивое состояние.

Принцип действия основан на дискретном изменении  состояний электромагнитного поля в рабочем зазоре электрической машины.

Последние разработки в области систем управления позволили разбить каждый шаг электродвигателя на множество малых перемещений (свыше 10000 малых перемещений за один оборот вала).
В данном расчетном задании проектируется система управления шаговым двигателем. В соответствии с заданием проектируется схема транзисторного ключа, в которой рассчитываются активные элементы, а также синтезируется принципиальная схема цифровой части системы управления и строятся временные диаграммы этой системы.

