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Синтезировать функциональную схему формирователя шестнадцатиразрядного двоичного кода перемещения реверсивного привода, используя в качестве источника сигналов схему приведённого датчика.


Пояснить принцип определения направления вращения вала двигателя.


Пояснить способ учёта направления вращения при формировании кода перемещения. 
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