Структурная схема двигателя подачи.

Автоматическое регулирование двигателя подачи осуществляется по скорости. Структурная схема САР двигателя подачи изображена на рис.

Рассмотрим  работу  схемы  САР  двигателя  подачи во временном интервале процесса намотки:

В момент времени t0, когда не нажата кнопка START, двигатель заторможен.

В момент времени t1, когда нажата кнопка START и дансер выведен в нулевое положение, CPU  по  шинам  данных  отправляет  номинал  скорости  на  ЦАП, посредством которого  цифровой  сигнал  преобразуется  в  уровень  напряжения,  которое подается  в  САР  двигателя  подачи,  двигатель начинает вращаться.  Наклон прямой  разгона  (рис.   ) задается  емкостью  конденсатора,  т.е.  пока емкость   заряжается  двигатель  плавно  разгоняется,  как  только  емкость зарядилась  до уровня   напряжения   выданного на  шину данных, разгон заканчивается (момент  времени  t2)  и  двигатель  обеспечивает заданную скорость намотки. С этой скоростью осуществляется процесс вмотки видеоленты до момента времени t3. CPU во время намотки контролирует длину вматываемой ленты.

В  момент  времени  t3, когда счетчик длины ленты отсчитает определенное количество  метров  ленты намотанных на ступицу видеокассеты,  CPU посылает на  шину  данных  цифровой  код, соответствующий торможению двигателя подачи. Двигатель подачи начинает торможение.

В  момент  времени  t4  CPU  посылает по шинам  данных код 'ползучей скорости' необходимой для образования петли. Петля ослабит натяжение ленты и дансер, под воздействием вакуума, выведется в крайнее левое положение.

В  момент  времени  t5  процесс  намотки  ленты заканчивается, двигатель подачи затормаживается.

