3.17. Вероятность ошибки на выходе приемника при применении сложных сигналов и согласованного фильтра 

[image: image1.wmf][

]

[

]

5

.

10

)

22

,

5

(

1

2

1

)

(

1

2

1

-

<

F

-

=

F

-

=

согл

ош

h

P

        Вероятность ошибки на выходе приемника при применении согласованного фильтра определим по формуле:

Сигналы могут приниматься асинхронным и синхронным способом.

1. Асинхронный прием.

          У асинхронного приемника отсутствует ключ, цепь замкнута, постоянно установлен порог, с помощью которого решающее устройство определяет, какой сигнал поступил на вход.

Структурная схема асинхронного приемника  
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