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)Определяем значение и направление величины угловых скоросей звеньев механизма для положения А.
Значение угловой скорости определяется следующим выражением:
 =  =; угловая скорость шатуна 2.
 =  =; угловая скорость коромысла 3.
 =  =0,33; угловая скорость шатуна 4.
По выше изложенному аналогично просчитаем значения скоростей для оставшихся трёх положений, значения которых изложены в таблицы 2
2.3 Строим планы ускорений для 4 положений механизма.
Определяем абсолютное ускорение для точки А в положении механизма А.

тангенсальное ускорение в нашем случае равна нулю так как  = const ;  нормальное ускорение  =  ; абсолютное ускорение i точки.  абсолютное ускорение точки А. - нормальное ускорение i точки ;
 - тангенсальное ускорение i точки. 
Тогда  ;  ;  ;  ; ..
Масштаб aA/OA=3.1/175= 0,04 
 Точка В.
 =VAB2/AB∙µa ; =(pb∙µv)2/AB∙µ ; =(14∙0.3)2/0.35∙0.04 ;
 = 12.6 ..
 =0.5.
  ;  =VBO/BO∙µ;   = 25.7 ;  = 0
  = 25.7 ..
 = 2.5 ..
 = 3.7..
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Точка С.
найдем из подобия: ab/AB=ac/CO  ac=1/3ab  следовательно
ac=1.1..
Точка D.
  
  -слишком мало то я принебригаю этой величиной
 =0.5.. то ad=1..  .
Определяем значение угловых ускорений
 – угловое ускорение i – звена.
 = 0 так как  = const угловая скорость кривошипа
 =  ;  = ; = 0.71 ;  - угловая скорость шатуна 2.
 = ;  = ;  = 7.5 ;  – угловая скорость коромысла 3.
 = ;  = ;  = 1 ;  – угловая скорость шатуна 4.
Значения параметров ускорения для других различных положений приведены с следующей таблице №2.
