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                   Информационные  устройства  и  системы


 ВОПРОСЫ  К  ЗАЧЕТУ  ДЛЯ  СТУДЕНТОВ  4  КУРСА

       по дисциплине  "ИНФОРМАЦИОННЫЕ  УСТРОЙСТВА  И  СИСТЕМЫ"
1. Погрешности измерительных преобразователей.  Методы компенсации систематических погрешностей. Оценки случайных погрешностей. Законы распределения.

2. Частотные характеристики измерительных преобразователей.

3. Измерительные схемы датчиков. Классификация и сравнительный анализ. Способы линеаризации.

4. Измерительные усилители. Основные требования и схемы построения.

5. Чувствительные элементы датчиков: классификация. Оптические и электромагнитные чувствительные элементы.

6. Тензорезистивные и пьезоэлектрические чувствительные элементы: сравнительный анализ. Сущность пьезоэффекта.

7. Особенности построения и основные схемы аналоговых интерфейсов.

8. Сравнительный анализ и основные характеристики цифровых интерфейсов.
9. Понятия о дискретизации и квантовании сигналов. Частотный спектр.

10. Аналого-цифровые преобразователи интерфейсных схем.

11. Потенциометрические датчики положения и перемещения: схемы включения, типы погрешностей и способы их компенсации.

12. Классификация и сравнительный анализ индукционных датчиков положения и перемещения. 

13. Резольверы: конструкция и принцип действия, характеристики синусно-конусного резольвера в статическом и рабочем режимах, схемы симметрирования.

14. Способы повышения точности индукционных датчиков положения и перемещения. Электрическая редукция. Понятие о системах точного и грубого отсчета.

15. Измерительные цепи индукционных датчиков положения и перемещения: использование фазосдвигающих устройств и схем с вращающимся магнитным полем.

16. Конструкция и функция преобразования индуктосинов и растровых  индукционных датчиков положения и перемещения. Классификация растров.

17. Прецизионные индукционные датчики положения и перемещения. Способы повышения точности.

18. Классификация и  сравнительный  анализ  оптических датчиков положения и перемещения. Особенности построения кодовых оптических датчиков положения и перемещения.

19. Принцип действия растровых оптических датчиков положения и перемещения. Характеристики растровых сопряжений. Схема формирования счетных импульсов.

20. Оптические схемы датчиков положения и перемещения. Дисковые шкалы, методы кодирования и считывания информации. 

21. Конструкция импульсного оптического датчика положения и перемещения. Реверсивные схемы.

22. Конструкция и принцип действия тахогенератора постоянного тока. Погрешности и способы их компенсации.

23. Конструкция и функция преобразования асинхронного тахогенератора.

24. Датчики динамических величин: классификация и сравнительный анализ.

25. Пьезоэлектрические  и магнитоупругие датчики динамических величин: принцип действия и характеристики.

26. Измерительные цепи датчиков динамических величин: зарядовые усилители и мостовые схемы.

27. Электромагнитные датчики динамических величин:  Характеристики, режимы работы, эквивалентные схемы.

28. Локационные информационные системы, их классификация и сравнительный анализ. Вихретоковые системы.

29. Методы непрерывной модуляции колебаний, сравнительный анализ. Основные схемы демодуляции.
30. Импульсная и кодовая модуляция. Понятие о пропускной способности канала.  

31. Основные параметры звуковой локации. Особенности распространения ультразвука.

32. Сравнительный анализ систем и датчиков акустической локации.

33. Направленность излучения и ее характеристики. Способы формирования диаграммы направленности.
Литература

1. Курс лекций и раздаточные материалы на сайте кафедры
2. Пособие по курсу.

К зачету необходимо:

1. Пройти рубежный контроль и автоматизированный тест, 
2. Принести отчеты по лабораторным работам.
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