ROBORMEGA128
Создан в 2006.
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Для создания платформы робота использованы электродвигатели, редукторы, игрушка «Луноход», и крепёжный материал. Корпус собран из дюралевых швеллеров и алюминиевой жести.  Энергия двух двигателей передаётся на правую и левую пару колёс.  Отсек батарей включает 4 аккумулятора типа АА ёмкостью 2100 mAh. Моторы взяты от старых сиди-ромов. Редукторы из роликовых цифр (отображали цену на топливо на заправках).

На платформе размещается блок управления на основе микроконтроллера ATmega128L.

Система датчиков робота состоит из следующих компонентов:

· Датчик чёрной линии 

· 3 фронтальных датчика освещённости 

· 8 контактных датчиков (расположены по периметру)

Для связи с персональным компьютером используется радиомодем (скорость передачи 19200 бит в секунду)

Управление двигателями осуществляется транзисторами КТ505 и КТ507.

Питание робота от 3.3В до 5.5В.

Программное обеспечение робота позволяет осуществлять следующие функции:

· Движение вдоль чёрной линии.

· Движение вдоль стенки.

· Движение за фонариком.

· Выполнение команд ПК. 

Мой e-mail: sklipus@gmail.com
